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Introduccion

El uso de simulaciones y de dispositivos didacticos, facilita la visualizacion y comprension de los fenomenos tratados en nuestra materia,
(Fisica |) Asi, la clase destinada a Movimiento Armonico Simple (MAS) es apoyada con una simulacion que hemos desarrollado enfocando
aspectos cinematicos y energéticos de este tema. El oscilador armoénico horizontal consiste en un sistema masa resorte desplazando la masa
en un plano horizontal sin roce. La aplicacion de las leyes de Newton al sistema modelado aun como particula,conduce a una ecuacion
diferencial de segundo orden cuyas soluciones permiten obtener la posicion velocidad y aceleracion. Las soluciones son combinaciones lineales

de funciones armonicas.
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Discusion y Conclusiones
e El camino abierto para investigar el movimiento armonico, permitira en un futuro, extender las posibilidades de analisis hacia los casos de

movimiento armonico amortiguado (MAA) y forzado (MAF). El software Mathematica, ha demostrado ser flexible y disponer de las herramientas
de facil adaptacion para el desarrollo planteado. Tambien, el aspecto visual y estetico logrado, resulta atractivo.

Por otra parte, puede considerarse un software adecuado para explorar la resolucion de ecuaciones diferenciales.

A partir de las encuestas realizadas a los alumnos, disponemos de una herramienta que nos permite mejorar la interfaz identificando

debilidades.La mayor duda se presento en identificar este sistema como conservativo 20%

Tambien, se realizara una valoracion de tipo pedagogica sobre el aporte que representa el empleo de la interfaz en la comprension del tema.
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